
T4. Inducción magnética 

1. FLUJO MAGNÉTICO 

ϕ = ∮ B⃗⃗ · dS⃗ = ∫|B⃗⃗ | · |dS⃗ | · cos α = {
ϕmáx: B⃗⃗ ∥ S⃗ 

ϕmín: B⃗⃗ ⊥ S⃗ 
 (Wb) 

2. INDUCCIÓN DE LA F.E.M 

Fuerza electromotriz (f.e.m) = diferencia de potencial (ℇ) 

Si varía Bext
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ ⟹ varía ϕ{

se produce corriente eléctrica

se produce B⃗⃗  inducido en sentido contrario a Bext
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗

se produce f. e.m

 

Ley de Faraday-Henry 

ℇ = −
dϕ

dt
= |B · v · l|(V) 

La orientación de la f.e.m es la orientación de la Fm
⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = q · (v⃗ × B⃗⃗ ), donde q < 0 

En una barra metálica 

Fe = Fm ⟶ q · E = q · v · B ⟶ {
E = v · B

E =
V

l

⟶ V = l · v · B 

Ley de Ohm  

V = I · R R = resistencia (Ω) 

3. CORRIENTE ALTERNA 

Espira girando en un campo magnético 

 

ϕ = ∫ B⃗⃗ · dS⃗ = B · S · cos(ϑ0 + ωt) 

ε = B · S · ω · sen(ϑ0 + ωt) = ε0 · sen(ϑ0 + ωt) 

 

Alternador 

ε = ε0 · sen(ϑ0 + ωt) ε0 = NBSω 

 


	1. FLUJO MAGNÉTICO
	2. INDUCCIÓN DE LA F.E.M
	3. CORRIENTE ALTERNA

